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Die Aktiv-Projekte

Aktive SicherheitVerkehrsmanagement Cooperative Cars

Interaktion

FahrzeugVerkehrsnetz Kommunikation
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Die Aktiv-VM Partner

• Audi • BMW • Daimler          • Ford • Opel          • MAN          • VW

• Bosch • Continental          • Ericsson • Ibeo • Siemens

• ifak Magdeburg   • Uni Hannover   • Uni Kassel • TU München • Hochschule Saarland

• Allianz • PTV    • Teleatlas        • TRANSVER • Vodafone

• BASt • Verkehrszentrale Hessen
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Das Projekt „Verkehrsmanagement“

Ziele

• Stauvermeidung durch optimierte Verkehrssteuerung 

• Effiziente Auslastung des Straßennetzes

• Verbesserung des Verkehrsflusses

• Verkehrsoptimales Fahren 

• Kooperation im Verkehr durch Fahrzeug-Fahrzeug- und 
Fahrzeug-Infrastruktur-Kommunikation
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Projektstruktur
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Netzoptimierer

• Abstimmung von Maßnahmen für Fahrzeug 
und Infrastruktur 

• Bereitstellung von Strategien für die 
Adaptive Navigation

• Steuerung der Virtuellen VBA 
• Vorgaben für die Kooperative LSA 

Steuerung

Koordination von Maßnahmen und 
Informationen zur effizienten und 
umweltschonenden Nutzung
der vorhandenen Netzressourcen
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Informationsplattform

• Erstellung einer Datenplattform für die 
Kooperation von Systemen & 
Akteuren

• Aufbereitung von Daten und 
Informationen aus mehreren Quellen

• Bereitstellung der Informationen mit 
unterschiedlichen inhaltlichen Ebenen  

• Applikationsübergreifenden 
Georeferenz 

• Dezentrale Pflege von 
verkehrstechnischen Kartenattributen

• Berücksichtigung rechtlicher & 
organisatorischer Aspekte 

Zentrale Drehscheibe für strategie- und verkehrslage basierte 
Informationen angepasst an die spezifischen Applika tionsanforderungen
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Projektstruktur
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Adaptive Navigation

Kooperative Fahrzeug-Infrastruktur 
Technologien zur dynamischen Navigation 
und zur Fahrerinformation

• Verkehrsinformationen, Prognosen & 
strategische Fahrempfehlung

• Anzeige situativer Informationen 
(Geschwindigkeitsbegrenzung, Warnungen)

• Fahrzeug-Infrastruktur-Kommunikation & 
Wide-Range-Communication

• Integration mobiler Navigationslösungen in 
das Fahrerumfeld
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Projektstruktur
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Virtuelle Verkehrsbeeinflussungsanlage

Erweiterung der etablierten straßenseitigen Verkehr stelematik 
auf Fernstraßen um die direkte Interaktion zwischen  Fahrzeug 
und Infrastruktur 

• Bereitstellung von Informationen für 
Effizienz und Sicherheit

• Netzbeeinflussung, Linienbeeinflussung 
und Baustellenlotse 

• Kommunikation mit „realer VBA“
• Ergänzung der „realen VBA“ durch 

räumlich flexible Einheiten
• Ausrüstung des für Umfahrungen 

wichtigen Sekundärnetz



12

Projektstruktur
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Kooperative Lichtsignalanlage

Technologien zur dezentralen Information 
des Fahrers an Knotenpunkten 
basierend auf C2I Kommunikation

• Entwicklung von Komponenten der 
Kommunikation zwischen LSA und Fahrzeug

• Effiziente & kooperative Kreuzungssteuerung
• Integration von LSA an Umleitungsstrecken 

in eine übergeordnete Strategie
• Information des Fahrers auf dem 

Sekundärnetz



14

Projektstruktur
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Störungsadaptives Fahren

• Übermittlung von verkehrlich relevanter 
Information durch vorausfahrende 
Fahrzeuge

• Austausch von Verkehrsinformation 
zwischen Fahrzeugen und Infrastruktur

• Erfassung der Verkehrssituation im 
Fahrzeug

• Erzeugung/Nutzung von 
streckenspezifischen Straßen-
und Verkehrsinformationen

• Ermittlung der lokalen Verkehrs-
lage aus dem kommunizierenden 
Fahrzeug heraus

Optimierung des Verkehrsablaufes 
durch vorausschauendes und 
kooperatives Fahren in speziellen 
Situationen
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Projektstruktur

Kooperations- und Innovationsforum

Bewertung
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Applications
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Facilities
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Facilities

DATEX II
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Loop
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Networks & Transport
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Networks & Transport

IP fix

IP fix

IP fix

IP fix

IP mobile
(Broadcast)

IP mobile
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Access Technologies
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Access Technologies
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